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Samaniego (1985) pokazał, że gdy czasy pracy komponentów systemu
sa̧ niezależne i o jednakowym cia̧głym rozkładzie, to rozkład czasu bezawa-
ryjnej pracy systemu jest mieszanina̧ rozkładów kolejnych awarii komponen-
tów (statystyk pozycyjnych) ze współczynnikami mieszaniny, których wektor
zwany sygnatura̧ systemu, zależy jedynie od struktury systemu. Jest to bar-
dzo użyteczne narzȩdzie znacznie upraszczaja̧ce analizȩ rozkładu czasu pracy
systemu. Reprezentacja ta została uogólniona na przypadek permutowalno-
ści rozkładu ła̧cznego czasów życia komponentów przez Navarro i in. (2008).
Podamy warunki konieczne i dostateczne zachodzenia sygnaturowej repre-
zentacji Samaniego wyrażone za pomoca̧ ograniczeń na rozkłady brzegowe
czasów pracy komponentów i copuli ich zależności. Warunki te pokazuja̧, że
reprezentacja Samaniego zachodzi przy znacznie słabszych założeniach niż
permutowalność czasów pracy komponentów.
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